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IL.- INFORMACION DEL TRABAJO DE TITULACION

1.

Titulo del Trabajo de Titulacion
DISENO Y SIMULACION DE UN SISTEMA AUTOMATICO DE
ALIMENTACION AVIiCOLA

Objetivo General

Disefiar y simular un sistema automatico de alimentacion avicola.

Descripcion

El proyecto consiste en el disefio de un sistema de control (con PLC o Arduino) que
permita accionar en forma automatica el proceso de alimentacion en galpones de aves
DE POSTURA, previamente a la lectura e interpretacion de los niveles de alimento
existentes en una jaula. El sistema debe posicionar automaticamente un dispensador
de alimento y dosificar de manera eficiente la cantidad de alimento a ser depositada
en cada receptaculo. La simulacion debe hacerse mediante un software que lo permita

y la construccion de una maqueta adecuada.
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