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I1.- INFORMACION DEL TRABAJO DE TITULACION

1. Titulo del Trabajo de Titulacion
SISTEMA DE POSICIONAMIENTO AUTOMATICO PARA
ESTACIONAMIENTO DE VEHICULOS LIVIANOS.

2. Objetivo General

Disefiar un sistema de posicionamiento automatico para estacionamiento de vehiculos

livianos.

Descripcion

El proyecto consiste en el disefio de un sistema automatico de posicionamiento de
vehiculos livianos en estacionamientos urbanos, cuya finalidad es la de optimizar
tiempos y espacios para el estacionamiento de los vehiculos en parqueaderos de la
ciudad. contribuyendo de esta manera a mejorar el trafico y ahorrar valioso tiempo de
los usuarios. El sistema consta de dos partes: un subsistema de deteccion automatico
de espacios disponibles y un mecanismo elevador individual para los autos. El
proyecto de titulacion debe simular el control inteligente mediante una maqueta

adecuadamente construida.
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